
型式表示方法

r モータ種類

記号 モータ種類
適用サイズ 対応コントローラ／

ドライバLEFS16 LEFS25 LEFS32 LEFS40

無記号 ステップモータ
（サーボ DC24V） ● ● ● ●

JXC51
JXC61
JXCE1
JXC91
JXCP1
JXCD1
JXCL1
JXCM1

JXCEF
JXC9F
JXCPF
JXCLF

LECP1
LECPA

A サーボモータ
（DC24V） ● ● ― ― LECA6

e モータ配置
無記号 ストレート

R 右側折返し
L 左側折返し

q 精度
無記号 基本形

H 高精度形

w サイズ
16
25
32
40

u モータオプション
無記号 ロックなし

B ロック付

!0 !1 !2

LEFS 25

w

200

y

S1

o

R

e r

B

t u

K

i

H

q

t リード［mm］
記号 LEFS16 LEFS25 LEFS32 LEFS40
A 10 12 16 20
B 5 6 8 10

y ストローク※1［mm］

ストローク
備考

サイズ 対応ストローク
50～
500 16 50,100,150,200,250,300,350,400,

450,500
50～
600 25 50,100,150,200,250,300,350,400,

450,500,550,600
50～
800 32 50,100,150,200,250,300,350,400,

450,500,550,600,650,700,750,800

150～
1000 40

150,200,250,300,350,400,450,500,
550,600,650,700,750,800,850,900,
950,1000

AN 1
LEC□ Series

CD17T
JXC□ Series

o アクチュエータケーブル種類・長さ※4

標準ケーブル  ［m］ ロボットケーブル  ［m］
無記号 なし R1 1.5 RA 10※3

S1 1.5※6 R3 3 RB 15※3

S3 3※6 R5 5 RC 20※3

S5 5※6 R8 8※3

i 位置決めピン穴

無記号 ハウジングB
底面※2

ハウジングB底面

K ボディ底面 
2ヶ所 ボディ底面

コントローラの詳細はP.300をご覧ください

25A
二次電池

対応シリーズ

詳細はWEBカタログ参照

インクリメンタル（ステップモータ DC24V）  インクリメンタル（サーボモータ DC24V）

スライダタイプ／
ボールねじ駆動 二次電池対応
25A-LEFS Series LEFS16・25・32・40

機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。

WEBカタログ記載のCE/UKCA, UL対応表参照

※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。
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LEC□ Series （詳細はP.301参照）

JXC□ Series （詳細はP.301参照）

!0 コントローラ／ドライバ種類※5

無記号 コントローラ／ドライバなし
6N LECA6

（ステップデータ入力タイプ）
NPN

6P PNP
1N LECP1※6

（プログラムレスタイプ）
NPN

1P PNP
AN LECPA※6 ※7

（パルス入力タイプ）
NPN

AP PNP

!0

!1 I/Oケーブル長さ※8

無記号 ケーブルなし
（通信プラグコネクタなし）

1 1.5m
3 3m※9

5 5m※9

!2 コントローラ／ドライバ取付方法
無記号 ねじ取付形

D DINレール取付形※10

!0 コントローラ有無
無記号 コントローラなし

C□1□□ コントローラ付属

1D T7C

コントローラ取付方法
7 ねじ取付形

8※10 DINレール取付形

注意
【CE/UKCA対応品について】
qEMCの適合性確認は、電動アクチュエータLEFシリーズとコントロー

ラLEC/JXCシリーズとの組合せにて確認試験を行っています。
EMCは電動アクチュエータを組込んだお客様の装置・制御盤の構成や、
その他の電気機器と配置、配線の関係により変化いたしますので、お
客様の装置でご使用になられる設置環境での適合性確認はできませ
ん。従いまして、お客様にて最終的に機械・装置全体としてEMCの適
合性を確認していただく必要があります。

wインクリメンタル（サーボモータ DC24V）仕様は、ノイズフィルタセ
ット（LEC-NFA）を組合せて確認試験を実施しております。
ノイズフィルタセットにつきましてはWebカタログをご参照くださ
い。設置につきましてはLECA取扱説明書にてご確認願います。

【UL対応品について（LECシリーズの場合）】
ULに適合する場合、組合せる直流電源はUL1310に従うclass2電源ユ
ニットをご使用ください。

※1  標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。
※2  取付方法はWebカタログの本体取付例をご覧ください。
※3  受注生産（ロボットケーブルのみ対応）
※4  標準ケーブルは固定部で使用してください。

可動部で使用する場合はロボットケーブルを選定ください。
アクチュエータケーブルのみ必要な場合は、Webカタログをご覧く
ださい。

※5 コントローラ／ドライバ詳細および対応モータにつきましては、次
頁の対応コントローラ／ドライバ表をご参照ください。

※6 モータ種類"ステップモータ"のみ対応。
※7  パルス列信号がオープンコレクタのときは、電流制限抵抗（LEC-

PA-R-□）を別途手配願います。（WEBカタログ参照）

※8  コントローラ／ドライバ種類で"コントローラ／ドライバなし"を選
択した場合、I/Oケーブルは選択できません。I/Oケーブルが必要な
場合は、別途シリーズごとのケーブルを手配してください。（詳細は
WEBカタログ参照）

※9  コントローラ／ドライバ種類"パルス入力タイプ"の場合、パルス入
力が差動のときのみ使用可能。オープンコレクタのときは1.5mのみ
使用可能。

※10  DINレールは付属しません。別途手配となります。
※11  DeviceNet®、CC-Link、パラレル入力以外の場合は「無記号」を選

択ください。
DeviceNet®、CC-Linkは、「無記号」、「S」、「T」から選択してください。
パラレル入力は、「無記号」、「1」、「3」、「5」から選択してください。

AN 1
!1 !2

アクチュエータとコントローラはセットです。
コントローラとアクチュエータの組合せが正しいか必ず
ご確認ください。

〈使用前には必ず下記をご確認ください〉
q�"アクチュエータ（"25A-"以降の品番）"と
　"コントローラ記載アクチュエータ品番"の一致
wパラレル入出力仕様（NPN・PNP）

※ご使用に関しては取扱説明書をご参照ください。
　取扱説明書は当社ホームページからダウンロード願います。
　https://www.smcworld.com

q w

通信プラグコネクタ　I/Oケーブル※11

記号 種類 対象インターフェース
無記号 付属品なし —

S ストレート型通信プラグコネクタ DeviceNet®
CC-Link Ver1.10T T分岐型通信プラグコネクタ

1 I/Oケーブル（1.5ｍ）
パラレル入力（NPN）
パラレル入力（PNP）3 I/Oケーブル（3ｍ）

5 I/Oケーブル（5ｍ）

インターフェース（通信プロトコル／入出力）

記号 種類
軸数･特殊仕様

標準仕様 安全機能STO対応
5 パラレル入力（NPN） ●
6 パラレル入力（PNP） ●
E EtherCAT ● ●
9 EtherNet/IP™ ● ●
P PROFINET ● ●
D DeviceNet® ●
L IO-Link ● ●
M CC-Link ●

軸数・特殊仕様
記号 軸数 仕様

1 単軸 標準仕様
F 単軸 安全機能STO対応
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スライダタイプ／ボールねじ駆動 25A-LEFS Series
インクリメンタル（ステップモータ DC24V）  インクリメンタル（サーボモータ DC24V）  二次電池対応



対応コントローラ／ドライバ表

種類

ステップデータ
入力タイプ

ステップデータ
入力タイプ

プログラムレス
タイプ

パルス入力タイプ

シリーズ
JXC51
JXC61

LECA6 LECP1 LECPA

特長 パラレル入出力 パラレル入出力
パソコン・ティーチング
ボックスを使わずに動作
（ステップデータ）設定

パルス列信号にて
動作

対応モータ ステップモータ
（サーボ DC24V）

サーボモータ
（DC24V）

ステップモータ
（サーボ DC24V）

最大ステップ
データ数 64点 14点 ―

電源電圧 DC24V

種類

EtherCAT
直接入力タイプ

安全機能STO対応
EtherCAT
直接入力タイプ

EtherNet/IP™
直接入力タイプ

安全機能STO対応
EtherNet/IP™
直接入力タイプ

PROFINET
直接入力タイプ

安全機能STO対応
PROFINET
直接入力タイプ

DeviceNet®

直接入力タイプ
IO-Link
直接入力タイプ

安全機能STO対応
IO-Link
直接入力タイプ

CC-Link
直接入力タイプ

シリーズ JXCE1 JXCEF JXC91 JXC9F JXCP1 JXCPF JXCD1 JXCL1 JXCLF JXCM1

特長 EtherCAT
直接入力

安全機能STO対応
EtherCAT
直接入力

EtherNet/IP™
直接入力

安全機能STO対応
EtherNet/IP™

直接入力

PROFINET
直接入力

安全機能STO対応
PROFINET
直接入力

DeviceNet®

直接入力
IO-Link
直接入力

安全機能STO対応
IO-Link
直接入力

CC-Link
直接入力

対応モータ ステップモータ（サーボ DC24V）

最大ステップ
データ数 64点

電源電圧 DC24V
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型式表示方法

!2 I/Oケーブル長さ［m］※3

無記号 ケーブルなし
H ケーブルなし（コネクタのみ）
1 1.5

※3  ドライバ種類で“ドライバなし”を選択した場合、“無記号：
ケーブルなし”のみ選択が可能です。
I/Oケーブルが必要な場合は、WEBカタログをご確認くだ
さい。

25A-LEFS
w eq r y !1oi !0t u !2二次電池対応シリーズ

e モータ配置
無記号 ストレート

R 右側折返し
L 左側折返し

q 精度
無記号 基本形

H 高精度形

o ケーブル種類※1, ※2

無記号 ケーブルなし
S 標準ケーブル
R ロボットケーブル

※1  ケーブルは、モータケーブ
ルとエンコーダケーブルが
付属します。（モータオプシ
ョンでロック付の場合、ロ
ックケーブルも付属しま
す。）

※2  各ケーブルの標準コネクタ
方向は、 
・□折返し：「軸側（A）」 
・ ストレート：「反軸側（B）」

です。

w サイズ
25
32
40

t リード［mm］
記号 25A-LEFS25 25A-LEFS32 25A-LEFS40
A 12 16 20
B 6 8 10

u モータオプション
無記号 ロックなし

B ロック付

y ストローク［mm］
50 50

～ 〜

1000 1000
※ 詳細につきましては、下記スト

ローク対応表をご参照ください。

ストローク対応表 ●標準

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
製作可能
ストローク
範囲［mm］

25A-LEFS25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ― ― ― ― ― ― ― ― 50〜600
25A-LEFS32 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ― ― ― ― 50〜800
25A-LEFS40 ― ― ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 150〜1000

※標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。

型式

ストローク
（mm）

機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。

!0 ケーブル長さ※ ［m］
無記号 ケーブルなし

2 2
5 5
A 10

※ エンコーダ／モータ／ロックケーブル共通

i 位置決めピン穴

無記号 ハウジングB
底面※

ハウジングB底面

K ボディ底面 
2ヶ所 ボディ底面

※ 取付方法はWEBカタログの本体取付例をご覧ください。

LECY□ Series▶P.304

!1 ドライバ種類

対応ドライバ 電源電圧（V） サイズ
25 32 40

無記号 ドライバなし ― ● ● ●
A1 LECSA1-S□ 100〜120 ● ● ―
A2 LECSA2-S□ 200〜230 ● ● ●
B2 LECSB2-T□ 200〜240 ● ● ●
C2 LECSC2-T□ 200〜230 ● ● ●
S2 LECSS2-T□ 200〜240 ● ● ●

※ ドライバ付を選択した場合、ケーブルは付属されます。
ケーブル種類、ケーブル長さを必ず選択してください。
例） S2S2 ：標準ケーブル（2m）＋ドライバ（LECSS2） 

S2　  ：標準ケーブル（2m） 
無記号：ケーブル／ドライバなし

対応ドライバ※1

ドライバ種類

パルス入力タイプ／
ポジショニングタイプ

パルス入力タイプ CC-Link直接入力タイプ タイプ

シリーズ LECSA LECSB-T LECSC-T LECSS-T
ポイントテーブル数（点） 最大7 最大255 最大255（2局占有時） ―
パルス入力 ○ ○ ― ―
ネットワーク対応 ― ― CC-Link SSCNET3/H

制御エンコーダ インクリメンタル
17bitエンコーダ

アブソリュート
22bitエンコーダ

アブソリュート
18bitエンコーダ

アブソリュート
22bitエンコーダ

通信機能 USB通信 USB通信、RS422通信 USB通信、RS422通信 USB通信

電源電圧（V） AC100〜120V（50／60Hz）,
AC200〜230V（50／60Hz）

AC200〜240V
（50/60Hz）

AC200〜230V
（50/60Hz）

AC200〜240V
（50/60Hz）

32 RH S3 200 A2SK 2B
WEBカタログ記載のCE/UKCA, UL対応表参照

r モータ種類

記号 種類 出力
（W）

w
サイズ

!1
ドライバ種類 対応ドライバ

※1

S2 ACサーボモータ
（インクリメンタル

エンコーダ）

100 25 A1/A2 LECSA□-S1

S3 200 32 A1/A2 LECSA□-S3
S4 400 40 A2 LECSA2-S4

※2

T6

ACサーボモータ
（アブソリュート

エンコーダ）

100 25
B2 LECSB2-T5
C2 LECSC2-T5
S2 LECSS2-T5

T7 200 32
B2 LECSB2-T7
C2 LECSC2-T7
S2 LECSS2-T7

T8 400 40
B2 LECSB2-T8
C2 LECSC2-T8
S2 LECSS2-T8

※1  モータ種類：S2のみ、対応ドライバ品番末尾がS1となりますのでご注意ください。
※2  モータ種類T6の場合、対応ドライバはLECS□2-T5になりますので、ご注意ください。

ACサーボモータ  LECS□ Series

スライダタイプ／
ボールねじ駆動 二次電池対応
25A-LEFS Series LEFS25・32・40

※1 モータ、ケーブル、コントローラ／ドライバは、銅・亜鉛部材を使用しています。

※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。詳細はWEBカタログ参照
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!0 ケーブル長さ※［m］
無記号 ケーブルなし

3 3
5 5
A 10
C 20

型式表示方法

!2 I/Oケーブル長さ［m］※3

無記号 ケーブルなし
H ケーブルなし（コネクタのみ）
1 1.5

※3��ドライバ種類で“ドライバなし”
を選択した場合、“無記号：ケー
ブルなし”のみ選択が可能です。
I/Oケーブルが必要な場合は、
WEBカタログをご確認ください。

25A-LEFS 32
w

R
e

H
q

V7
r

200
y

M2
!1

S
o

K
i

2
!0

B
t u !2二次電池対応シリーズ

e モータ配置
無記号 ストレート

R 右側折返し
L 左側折返し

q 精度
無記号 基本形

H 高精度形

o ケーブル種類※1,�※2

無記号 ケーブルなし
S 標準ケーブル
R ロボットケーブル

※1��ケーブルは、モータケーブルとエ
ンコーダケーブルが付属します。
（モータオプションでロック付の場
合、ロックケーブルも付属します。）

※2�各ケーブルの標準コネクタ方向は、
・□折返し：「軸側（A）」
・ストレート：「反軸側（B）」です。

w サイズ
25
32
40

t リード［mm］
記号 LEFS25 LEFS32 LEFS40
A 12 16 20
B 6 8 10

※�エンコーダ／モー
タ／ロックケーブ
ル共通

u モータオプション
無記号 ロックなし

B ロック付

y ストローク［mm］
50 50

～ 〜

1000 1000
※�詳細につきましては、下記スト
ローク対応表をご参照ください。

ストローク対応表� ●標準

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
製作可能
ストローク
範囲［mm］

25A-LEFS25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ― ― ― ― ― ― ― ― 50〜600
25A-LEFS32 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ― ― ― ― 50〜800
25A-LEFS40 ― ― ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 150〜1000
※標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。

型式

ストローク
（mm）

i 位置決めピン穴

無記号 ハウジングB
底面※ ハウジングB底面

K ボディ底面�
2ヶ所 ボディ底面

※�取付方法はWEBカタログの本体取付例をご覧ください。

LECS□ Series▶P.303

!1 ドライバ種類

対応ドライバ 電源電圧
［V］

無記号 ドライバなし ―
M2 LECYM2-V□ 200〜230
U2 LECYU2-V□ 200〜230

機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。

r モータ種類

記号 種類 出力
［W］

w
サイズ

!1
ドライバ種類 対応ドライバ

V6※

ACサーボモータ
（アブソリュート
エンコーダ）

100 25
M2 LECYM2-V5
U2 LECYU2-V5

V7 200 32
M2 LECYM2-V7
U2 LECYU2-V7

V8 400 40
M2 LECYM2-V8
U2 LECYU2-V8

※�モータ種類V6のみ、対応ドライバ品番末尾がV5となりますのでご注意ください。

ACサーボモータ  LECY □ Series

スライダタイプ／
ボールねじ駆動 二次電池対応
25A-LEFS Series LEFS25・32・40

対応ドライバ

ドライバ種類

-@タイプ -#タイプ

シリーズ LECYM LECYU
ネットワーク対応 MECHATROLINK-2 MECHATROLINK-3

制御エンコーダ
アブソリュート
20bitエンコーダ

通信機器 USB通信、RS-422通信
電源電圧（V） AC200〜230V（50／60Hz）

※モータ、ケーブル、コントローラ／ドライバは、銅・亜鉛部材を使用しています。

※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。

WEBカタログ記載の
CE/UKCA,�UL対応表参照

詳細はWEBカタログ参照
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機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。

※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。詳細はWEBカタログ参照対応ドライバ※10

型式表示方法

r リード［mm］

※8  モータケーブル／エンコーダケーブ
ル／ロックケーブル共通となります。

i ケーブル長さ［m］※5,※8

無記号 ケーブルなし
2 2m
5 5m
A 10m

※3 詳細は下記を
ご参照ください。

t ストローク［mm］※3

200

〜

1500

ストローク対応表※4 ●標準

※4  標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。

ストローク
（mm）型式

200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1200 1500

25A-LEJS40 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ―
25A-LEJS63 ― ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

記号 25A-LEJS40 25A-LEJS63
H 24 30
A 16 20
B 8 10

※10 モータ、ケーブル、コントローラ／ドライバは、銅・亜鉛部材を使用しています。

y モータオプション
無記号 なし

B ロック付

※6  モータケーブル／エンコーダケーブルが付属します。（モータ
オプションがロック付の場合、ロックケーブルも付属します。）

※7  各ケーブルの標準コネクタ方向は、「軸側（A）」です。

u ケーブル種類※5,※6,※7

無記号 ケーブルなし
S 標準ケーブル
R ロボットケーブル

二次電池対応シリーズ

25A-LEJS 40 500AH
w e rq t y u i o !0

S2

q 精度
無記号 基本形

H 高精度形

w サイズ
40
63

!0 I/Oケーブル長さ［m］※9

無記号 ケーブルなし
H ケーブルなし（コネクタのみ）
1 1.5

※9  ドライバ種類で“ドライバなし”を選択した場合、
“無記号：ケーブルなし”のみ選択が可能です。
I/Oケーブルが必要な場合は、WEBカタログを
ご確認ください。

ACサーボモータ  LECS□ Series

高剛性スライダタイプ／
ボールねじ駆動 二次電池対応
25A-LEJS Series LEJS40・63

オートスイッチにつきましてはP.322をご参照ください。

※5  ドライバ付を選択した場合、ケーブルは付属さ
れます。ケーブル種類、ケーブル長さを必ず選
択してください。
例）
S2S2 ：標準ケーブル（2m）＋ドライバ（LECSS2）
S2 ：標準ケーブル（2m）
無記号：ケーブル／ドライバなし

o ドライバ種類※5

対応ドライバ 電源電圧（V）
無記号 ドライバなし ―

A1 LECSA1-S□ 100〜120
A2 LECSA2-S□ 200〜230
B2 LECSB2-T□ 200〜240
C2 LECSC2-T□ 200〜230
S2 LECSS2-T□ 200〜240

ドライバ種類

パルス入力タイプ／
ポジショニングタイプ

パルス入力タイプ CC-Link直接入力タイプ タイプ

シリーズ LECSA LECSB-T LECSC-T LECSS-T
ポイントテーブル数（点） 最大7 最大255 最大255（2局占有時） ―
パルス入力 ○ ○ ― ―
ネットワーク対応 ― ― CC-Link SSCNET3/H

制御エンコーダ インクリメンタル
17bitエンコーダ

アブソリュート
22bitエンコーダ

アブソリュート
18bitエンコーダ

アブソリュート
22bitエンコーダ

通信機能 USB通信 USB通信、RS422通信 USB通信、RS422通信 USB通信

電源電圧（V）

AC100〜120V
（50／60Hz）
AC200〜230V
（50／60Hz）

AC200〜240V
（50/60Hz）

AC200〜230V
（50/60Hz）

AC200〜240V
（50/60Hz）

LECY□ Series▶P.306

e モータ種類

記号 種類 出力
（W）

w
サイズ

o
ドライバ種類 対応ドライバ

S2※1 ACサーボモータ
（インクリメンタルエンコーダ）

100 40 A1/A2 LECSA□-S1
S3 200 63 A1/A2 LECSA□-S3

T6※2
ACサーボモータ

（アブソリュート
エンコーダ）

100 40
B2 LECSB2-T5
C2 LECSC2-T5
S2 LECSS2-T5

T7 200 63
B2 LECSB2-T7
C2 LECSC2-T7
S2 LECSS2-T7

※1  モータ種類S2の場合、対応ドライバ品番末尾がS1になりますので
ご注意ください。

※2  モータ種類T6の場合、対応ドライバはLECS□2-T5になりますので、
ご注意ください。
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二次電池対応シリーズ

LECS□ Series▶P.305

機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。

※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。詳細はWEBカタログ参照

e モータ種類※1

※1  モータ種類V6の場合、対応ドライバ品番末尾がV5になりますので、
ご注意ください。

※2 ドライバの詳細につきましてはWEBカタログをご参照ください。

記号 種類 出力
［W］

w
サイズ

o
ドライバ種類

対応ドライバ※2

V6 ACサーボモータ
（アブソリュート

エンコーダ）

100 40
M2 LECYM2-V5
U2 LECYU2-V5

V7 200 63
M2 LECYM2-V7
U2 LECYU2-V7

WEBカタログ記載の
CE/UKCA, UL対応表参照型式表示方法

r リード［mm］

適用オートスイッチ
D-M9N（V）-900、D-M9P（V）-900、D-M9B（V）-900
D-M9NW（V）-900、D-M9PW（V）-900、D-M9BW（V）-900

※3 詳細は下記を
ご参照ください。

t ストローク［mm］※3

200

〜

1500

ストローク対応表※4 ●標準

※4  標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。

ストローク
（mm）型式

200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1200 1500

25A-LEJS40 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ―
25A-LEJS63 ― ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

y モータオプション
無記号 なし

B ロック付

記号 25A-LEJS40 25A-LEJS63
H 24 30
A 16 20
B 8 10

無接点オートスイッチは別手配となります。
オートスイッチの詳細につきましては、P.322をご参
照ください。

※6  モータケーブル／エンコーダケーブルが付属します。
（モータオプションがロック付の場合、ロックケーブルも
付属します。）

※7  各ケーブルの標準コネクタ方向は、「軸側（A）」です。

u ケーブル種類※5,※6,※7

無記号 ケーブルなし
S 標準ケーブル
R ロボットケーブル

25A-LEJS 40 500AH
w e rq t y u i o !0

w サイズ

q 精度

V6

無記号 基本形
H 高精度形

40
63

ACサーボモータ  LECY □ Series

高剛性スライダタイプ／
ボールねじ駆動 二次電池対応
25A-LEJS Series LEJS40・63

対応ドライバ

ドライバ種類

-@タイプ -#タイプ

シリーズ LECYM LECYU
ネットワーク対応 MECHATROLINK-2 MECHATROLINK-3

制御エンコーダ
アブソリュート
20bitエンコーダ

通信機器 USB通信、RS-422通信
電源電圧（V） AC200〜230V（50／60Hz）

※モータ、ケーブル、コントローラ／ドライバは、銅・亜鉛部材を使用しています。

!0 I/Oケーブル長さ［m］※9

無記号 ケーブルなし
H ケーブルなし（コネクタのみ）
1 1.5

※9  ドライバ種類で“ドライバなし”を選択した場合、“無記
号：ケーブルなし”のみ選択が可能です。
I/Oケーブルが必要な場合は、WEBカタログをご確
認ください。

※5  ドライバ付を選択した場合、ケーブルは付属さ
れます。ケーブル種類、ケーブル長さを必ず選
択してください。
例）
S2S2 ： 標準ケーブル（2m）＋

ドライバ（LECSS2）
S2 ：標準ケーブル（2m）
無記号：ケーブル／ドライバなし

o ドライバ種類※5

対応ドライバ 電源電圧［V］
無記号 ドライバなし ―

M2 LECYM2-V□ 200〜230
U2 LECYU2-V□ 200〜230

※8  モータケーブル／エンコーダケ
ーブル／ロックケーブル共通と
なります。

i ケーブル長さ［m］※5,※8

無記号 ケーブルなし
3 3
5 5
A 10
C 20
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型式表示方法

e モータ種類

記号 モータ種類
適用サイズ 対応コントローラ／

ドライバLEY16 LEY25 LEY32/40

無記号 ステップモータ
（サーボ DC24V） ● ● ●

JXC51
JXC61
JXCE1
JXC91
JXCP1

JXCD1
JXCL1
JXCM1
JXCEF
JXC9F

JXCPF
JXCLF

LECP1
LECPA

A サーボモータ
（DC24V） ● ● ― LECA6

!0 !1 !2

AN 1
LEC□ Series

CD17T
JXC□ Series

o アクチュエータケーブル種類・長さ※11

標準ケーブル  ［m］ ロボットケーブル  ［m］
無記号 なし R1 1.5 RA 10※10

S1 1.5※12 R3 3 RB 15※10

S3 3※12 R5 5 RC 20※10

S5 5※12 R8 8※10

コントローラの詳細はP.309をご覧ください

q w e r t y u i o

q サイズ
16
25
32
40

r リード［mm］
記号 LEY16 LEY25 LEY32/40
A 10 12 16
B 5 6 8
C 2.5 3 4

y モータオプション※2

C カバー付
W ロック・カバー付

u ロッド先端ねじ
無記号 ロッド先端めねじ

M ロッド先端おねじ
（ロッド先端ナット1ヶ付属）

w モータ配置
無記号 上側折返し

R 右側折返し
L 左側折返し
D ストレート

i 取付支持形式※5

記号 種類
モータ配置

折返し ストレート

無記号 端面タップ／
ボディ底面タップ

※6 ● ●

L フート形 ● ―
F ロッド側フランジ形※6 ●※8 ●
G ヘッド側フランジ形※6 ●※9 ―
D 2山クレビス形※7 ● ―

16 B C30 S1

モータ

25A-LEY

25A-用支持金具／部品品番※4

適用サイズ フート形※3 フランジ形 2山クレビス形
16 25-LEY-L016 25-LEY-F016 25-LEY-D016
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025

32・40 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032

表面処理 レイデント処理® レイデント処理® 塗装
（サイズ16のみ無電解ニッケルめっき）

適用オートスイッチ
D-M9N（V）-900、D-M9P（V）-900、D-M9B（V）-900
D-M9NW（V）-900、D-M9PW（V）-900、D-M9BW（V）-900

無接点オートスイッチは別手配となります。
オートスイッチの詳細につきましては、P.322をご参
照ください。

t ストローク［mm］
30 30

〜 〜

500 500
※詳細につきましては、下記ストロ

ーク対応表をご参照ください。

ストローク対応表※1 ●標準
ストローク

（mm）型式
30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 製作可能範囲

25A-LEY16 ● ● ● ● ● ● ● ― ― ― ― 10〜300
25A-LEY25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ― ― 15〜400

25A-LEY32/40 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 20〜500

モータ配置：折返し モータ配置：ストレート

※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。

WEBカタログ記載のCE/UKCA, UL対応表参照

詳細はWEBカタログ参照

インクリメンタル（ステップモータ DC24V）  インクリメンタル（サーボモータ DC24V）

ロッドタイプ 二次電池対応
25A-LEY Series LEY16・25・32・40

二次電池対応シリーズ

機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。

モータ配置：折返し モータ配置：ストレート
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LEC□ Series （詳細はP.309参照）

JXC□ Series （詳細はP.309参照）

!0 コントローラ／ドライバ種類※12

無記号 コントローラ／ドライバなし
6N LECA6

（ステップデータ入力タイプ）
NPN

6P PNP
1N LECP1※13

（プログラムレスタイプ）
NPN

1P PNP
AN LECPA※13 ※14

（パルス入力タイプ）
NPN

AP PNP

!0
!1 I/Oケーブル長さ※15

無記号 ケーブルなし
（通信プラグコネクタなし）

1 1.5m
3 3m※16

5 5m※16

!2 コントローラ／ドライバ取付方法
無記号 ねじ取付形

D DINレール取付形※17

※1  標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。
※2  サイズ16/40の30ストローク以下は「モータ配置：□折返し」で「ロッ

ク付」または、「ロック・カバー付」を選択した場合、モータがボディ端
より突出いたします。ワーク等の干渉をご確認のうえ、ご選定ください。

※3  フート金具をご注文の際、アクチュエータ1台分の場合には、数量を
2ヶで手配ください。

※4  各金具に付属する部品は下記の通りです。
フート・フランジ／本体取付用ボルト
2山クレビス／クレビス用ピン、軸用C形止め輪、本体取付用ボルト

※5  取付支持金具は同梱出荷（未組立）となります。
※6  水平片持ちで「ロッド側フランジ形」、「ヘッド側フランジ形」および

「端面タップ」取付けをする際には、以下のストローク制限内でご使
用ください。
・LEY25：200以下　・LEY32/40：100以下

※7  「2山クレビス形」取付けをする際には、以下のストローク制限内でご
使用ください。
・LEY16：100以下　・LEY25：200以下　・LEY32/40：200以下

※8  LEY16/40はストローク"30"かつモータオプション"ロック付"、"ロ
ック・カバー付"の場合「ロッド側フランジ形」に対応できません。

※9  LEY32/40のヘッド側フランジ形は対応できません。
※10  受注生産（ロボットケーブルのみ対応）

※11  標準ケーブルは固定部で使用してください。
可動部で使用する場合はロボットケーブルを選定ください。
アクチュエータケーブルのみ必要な場合は、WEBカタログをご覧
ください。

※12  コントローラ／ドライバ詳細および対応モータにつきましては、次
頁の対応コントローラ／ドライバ表をご参照ください。

※13 モータ種類"ステップモータ"のみ対応。
※14  パルス列信号がオープンコレクタのときは、電流制限抵抗（LEC-

PA-R-□）を別途手配願います。（WEBカタログ参照）
※15  コントローラ／ドライバ種類で"コントローラ／ドライバなし"を選

択した場合、I/Oケーブルは選択できません。I/Oケーブルが必要な
場合は、別途シリーズごとのケーブルを手配してください。（詳細は
WEBカタログ参照）

※16  コントローラ／ドライバ種類"パルス入力タイプ"の場合、パルス入
力が差動のときのみ使用可能。オープンコレクタのときは1.5mの
み使用可能。

※17  DINレールは付属しません。別途手配となります。
※18  DeviceNet®、CC-Link、パラレル入力以外の場合は「無記号」を選択ください。

DeviceNet®、CC-Linkは、「無記号」、「S」、「T」から選択してください。
パラレル入力は、「無記号」、「1」、「3」、「5」から選択してください。

AN 1
!1 !2

注意
【CE/UKCA対応品について】
qEMCの適合性確認は、電動アクチュエータLEYシリーズとコントロー

ラLEC/JXCシリーズとの組合せにて確認試験を行っています。
EMCは電動アクチュエータを組込んだお客様の装置・制御盤の構成や、
その他の電気機器と配置、配線の関係により変化いたしますので、お
客様の装置でご使用になられる設置環境での適合性確認はできませ
ん。従いまして、お客様にて最終的に機械・装置全体としてEMCの適
合性を確認していただく必要があります。

wインクリメンタル（サーボモータ DC24V）仕様は、ノイズフィルタセ
ット（LEC-NFA）を組合せて確認試験を実施しております。
ノイズフィルタセットにつきましてはWEBカタログをご参照くださ
い。設置につきましてはLECA取扱説明書にてご確認願います。

【UL対応品について（LECシリーズの場合）】
ULに適合する場合、組合せる直流電源はUL1310に従うclass2電源ユ
ニットをご使用ください。

アクチュエータとコントローラはセットです。
コントローラとアクチュエータの組合せが正しいか必ず
ご確認ください。

〈使用前には必ず下記をご確認ください〉
q"アクチュエータ（"25A-"以降の品番）"と
　"コントローラ記載アクチュエータ品番"の一致
wパラレル入出力仕様（NPN・PNP）

※ご使用に関しては取扱説明書をご参照ください。
　取扱説明書は当社ホームページからダウンロード願います。
　https://www.smcworld.com

q w

!0 コントローラ有無
無記号 コントローラなし

C□1□□ コントローラ付属

1D T7C

コントローラ取付方法
7 ねじ取付形

8※17 DINレール取付形

通信プラグコネクタ　I/Oケーブル※18

記号 種類 対象インターフェース
無記号 付属品なし —

S ストレート型通信プラグコネクタ DeviceNet®
CC-Link Ver1.10T T分岐型通信プラグコネクタ

1 I/Oケーブル（1.5ｍ）
パラレル入力（NPN）
パラレル入力（PNP）3 I/Oケーブル（3ｍ）

5 I/Oケーブル（5ｍ）

インターフェース（通信プロトコル／入出力）

記号 種類
軸数･特殊仕様

標準仕様 安全機能STO対応
5 パラレル入力（NPN） ●
6 パラレル入力（PNP） ●
E EtherCAT ● ●
9 EtherNet/IP™ ● ●
P PROFINET ● ●
D DeviceNet® ●
L IO-Link ● ●
M CC-Link ●

軸数・特殊仕様
記号 軸数 仕様

1 単軸 標準仕様
F 単軸 安全機能STO対応
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対応コントローラ／ドライバ表

種類

ステップデータ
入力タイプ

ステップデータ
入力タイプ

プログラムレス
タイプ

パルス入力タイプ

シリーズ
JXC51
JXC61

LECA6 LECP1 LECPA

特長 パラレル入出力 パラレル入出力
パソコン・ティーチング
ボックスを使わずに動作
（ステップデータ）設定

パルス列信号にて
動作

対応モータ ステップモータ
（サーボ DC24V）

サーボモータ
（DC24V）

ステップモータ
（サーボ DC24V）

最大ステップ
データ数 64点 14点 ―

電源電圧 DC24V

種類

EtherCAT
直接入力タイプ

安全機能STO対応
EtherCAT
直接入力タイプ

EtherNet/IP™
直接入力タイプ

安全機能STO対応
EtherNet/IP™
直接入力タイプ

PROFINET
直接入力タイプ

安全機能STO対応
PROFINET
直接入力タイプ

DeviceNet®

直接入力タイプ
IO-Link
直接入力タイプ

安全機能STO対応
IO-Link
直接入力タイプ

CC-Link
直接入力タイプ

シリーズ JXCE1 JXCEF JXC91 JXC9F JXCP1 JXCPF JXCD1 JXCL1 JXCLF JXCM1

特長 EtherCAT
直接入力

安全機能STO対応
EtherCAT
直接入力

EtherNet/IP™
直接入力

安全機能STO対応
EtherNet/IP™

直接入力

PROFINET
直接入力

安全機能STO対応
PROFINET
直接入力

DeviceNet®

直接入力
IO-Link
直接入力

安全機能STO対応
IO-Link
直接入力

CC-Link
直接入力

対応モータ ステップモータ（サーボ DC24V）

最大ステップ
データ数 64点

電源電圧 DC24V
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LECY□ Series▶P.313 機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。

二次電池対応シリーズ
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型式表示方法

ACサーボモータ  LECS□ Series

ロッドタイプ 二次電池対応
25A-LEY Series LEY25・32 25, 32サイズ

※標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。

●標準

※1 取付支持金具は同梱出荷（未組立）となります。
※2 水平片持ちで「ロッド側フランジ形」、「ヘッド側

フランジ形」および「端面タップ」取付けをする際
には、以下のストローク制限内でご使用ください。
・  25A-LEY25：200以下
・ 25A-LEY32：100以下

※3 「2山クレビス形」取付けをする際には、以
下のストローク制限内でご使用ください。
・ 25A-LEY25：200以下
・ 25A-LEY32：200以下

※4 25A-LEY25はストローク"30"かつモータ
オプション"ロック付"の場合「ロッド側フ
ランジ形」に対応できません。

※5 25A-LEY32のヘッド側フランジ形は対応
できません。

o 取付支持形式※1

記号 種類
モータ配置

折返し ストレート

無記号 端面タップ／
ボディ底面タップ 

※2 ● ●

L フート形 ● ―
F ロッド側フランジ形※2 ●※4 ●
G ヘッド側フランジ形※2 ●※5 ―
D 2山クレビス形※3 ● ―

※（　）の値はサイズ32「モータ配置：折返し」選
択時のリードです。（プーリ比［1.25：1］を含
む相当リード）

t リード［mm］
記号 LEY25 LEY32※

A 12 16（20）
B 6 8（10）
C 3 4（5）

i ロッド先端ねじ
無記号 ロッド先端めねじ

M ロッド先端おねじ
（ロッド先端ナット1ヶ付属）

※「モータ配置：折返し」で「ロック付」を選択し
た場合、サイズ25の30ストローク以下はモ
ータがボディ端から突出いたします。ワーク
等の干渉をご確
認のうえ、選定く
ださい。

u モータオプション
無記号 なし

B ロック付※

※ 詳細につきましては、下記ストローク対応表
をご参照ください。

y ストローク［mm］
30 30

〜 〜

500 500

ストローク
（mm）型式 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 製作可能範囲

25A-LEY25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ― ― 15〜400
25A-LEY32 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 20〜500

適用オートスイッチ
D-M9N（V）-900、D-M9P（V）-900、D-M9B（V）-900
D-M9NW（V）-900、D-M9PW（V）-900、D-M9BW（V）-900

25A-用支持金具／部品品番

※1  フート金具をご注文の際、アクチュエータ1台分の場合には、数量を2ヶで手配ください。
※2 各金具に付属する部品は下記の通りです。

フート・フランジ／本体取付用ボルト、2山クレビス／クレビス用ピン、軸用C形止め輪、
本体取付用ボルト

適用サイズ フート形※1 フランジ形 2山クレビス形
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025
32 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032

表面処理 レイデント処理® レイデント処理® 塗装
（サイズ16のみ無電解ニッケルめっき）

無接点オートスイッチは別手配となります。
オートスイッチの詳細につきましては、P.322をご参
照ください。

e モータ配置
無記号 上側折返し

R 右側折返し
L 左側折返し
D ストレート

q 精度
無記号 基本形

H 高精度形

w サイズ
25
32

25A-LEY 25 100BH 2 A1S
w e r tq y u i o !0 !1 !2 !3

S2

ストローク対応表

モータ

r モータ種類

記号 種類 出力
［W］

w
サイズ

!2
ドライバ種類

対応ドライバ

S2※1 ACサーボモータ
（インクリメンタルエンコーダ）

100 25 A1/A2 LECSA□-S1
S3 200 32 A1/A2 LECSA□-S3

T6※2

ACサーボモータ
（アブソリュートエンコーダ）

100 25
B2 LECSB2-T5
C2 LECSC2-T5
S2 LECSS2-T5

T7 200 32
B2 LECSB2-T7
C2 LECSC2-T7
S2 LECSS2-T7

※1 モータ種類S2の場合、対応ドライバ品番末尾がS1になりますのでご注意ください。
※2  モータ種類T6の場合、対応ドライバはLECS□2-T5になりますので、ご注意ください。
※3 ドライバの詳細につきましてはWEBカタログをご参照ください。

WEBカタログ記載のCE/UKCA, UL対応表参照



モータ配置：折返し モータ配置：ストレート

※ケーブルは、モータケーブルとエンコーダケ
ーブルが付属します。（モータオプションでロ
ック付の場合、ロックケーブルも付属します。）

※各ケーブルの標準コネクタ方向は、
・□折返し：「軸側（A）」
・ストレート：「反軸側（B）」です。

!0 ケーブル種類※

※エンコーダ／モータ／ロックケーブル共通

!1 ケーブル長さ※ ［m］
無記号 ケーブルなし

2 2
5 5
A 10

無記号 ケーブルなし
S 標準ケーブル
R ロボットケーブル

!3 I/Oケーブル長さ［m］※

無記号 ケーブルなし
H ケーブルなし（コネクタのみ）
1 1.5

※ドライバ種類で“ドライバなし”を選択した場
合、“無記号：ケーブルなし”のみ選択が可能で
す。
I/Oケーブルが必要な場合は、WEBカタログ
をご確認ください。 ※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。

!2 ドライバ種類※

※ドライバ付を選択した場合、ケーブルは付属
されます。ケーブル種類、ケーブル長さを必ず
選択してください。
例）
S2S2 ：標準ケーブル（2m）＋ドライバ（LECSS2）
S2　  ：標準ケーブル（2m）
無記号：ケーブル／ドライバなし

対応ドライバ 電源電圧（V）
無記号 ドライバなし ―

A1 LECSA1-S□ 100～120
A2 LECSA2-S□ 200～230
B2 LECSB2-T□ 200～240
C2 LECSC2-T□ 200～230
S2 LECSS2-T□ 200～240

対応ドライバ

ドライバ種類

パルス入力タイプ／
ポジショニングタイプ

パルス入力タイプ CC-Link直接入力タイプ  タイプ

シリーズ LECSA LECSB-T LECSC-T LECSS-T
ポイントテーブル数（点） 最大7 最大255 最大255（2局占有時） ―
パルス入力 ○ ○ ― ―
ネットワーク対応 ― ― CC-Link SSCNET3/H

制御エンコーダ インクリメンタル
17bitエンコーダ

アブソリュート
22bitエンコーダ

アブソリュート
18bitエンコーダ

アブソリュート
22bitエンコーダ

通信機能 USB通信 USB通信、
RS422通信

USB通信、
RS422通信 USB通信

電源電圧（V） AC100～120V（50／60Hz）,
AC200～230V（50／60Hz）

AC200～240V
（50/60Hz）

AC200～230V
（50/60Hz）

AC200～240V
（50/60Hz）

※モータ、ケーブル、コントローラ／ドライバは、銅・亜鉛部材を使用しています。
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二次電池対応シリーズ

LECS□ Series▶P.311 機種選定方法につきましては、WEBカタログをご覧ください。
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型式表示方法

※標準ストローク以外は特注対応になりますので、当社にご確認ください。

●標準

※1 取付支持金具は同梱出荷（未組立）となります。
※2 水平片持ちで「ロッド側フランジ形」、「ヘ

ッド側フランジ形」および「端面タップ」取
付けをする際には、以下のストローク制限
内でご使用ください。
・LEY25：200以下　・LEY32：100以下

※3 「2山クレビス形」取付けをする際には、以
下のストローク制限内でご使用ください。
・LEY25：200以下　・LEY32：200以下

※4 LEY25はストローク"30"かつモータオプ
ション"ロック付"の場合「ロッド側フラン
ジ形」に対応できません。

※5 LEY32のヘッド側フランジ形は対応できま
せん。

o 取付支持形式※1

記号 種類
モータ配置

折返し ストレート

無記号 端面タップ／
ボディ底面タップ 

※2 ● ●

L フート形 ● ―
F ロッド側フランジ形※2 ●※4 ●
G ヘッド側フランジ形※2 ●※5 ―
D 2山クレビス形※3 ● ―

※（　）の値はサイズ32「モータ配置：折返し」選
択時のリードです。（プーリ比［1.25：1］を含
む相当リード）

t リード［mm］
記号 25A-LEY25 25A-LEY32※

A 12 16（20）
B 6 8（10）
C 3 4（5）

i ロッド先端ねじ
無記号 ロッド先端めねじ

M ロッド先端おねじ
（ロッド先端ナット1ヶ付属）

モータ

※「モータ配置：折返し」で「ロック付」を選択し
た場合、サイズ25の30ストローク以下はモ
ータがボディ端から突出いたします。ワーク
等の干渉をご確認のうえ、選定ください。

u モータオプション
無記号 なし

B ロック付※

※ 詳細につきましては、下記ストローク対応表
をご参照ください。

y ストローク［mm］
30 30

〜 〜

500 500

ストローク
（mm）型式 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 製作可能範囲

25A-LEY25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ― ― 15〜400
25A-LEY32 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 20〜500

25A-用支持金具／部品品番

※1  フート金具をご注文の際、アクチュエータ1台分の場合には、数量を2ヶで手配ください。
※2 各金具に付属する部品は下記の通りです。

フート・フランジ／本体取付用ボルト、2山クレビス／クレビス用ピン、軸用C形止め輪、
本体取付用ボルト

適用サイズ フート形※1 フランジ形 2山クレビス形
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025
32 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032

表面処理 レイデント処理® レイデント処理® 塗装
（サイズ16のみ無電解ニッケルめっき）

適用オートスイッチ
D-M9N（V）-900、D-M9P（V）-900、D-M9B（V）-900
D-M9NW（V）-900、D-M9PW（V）-900、D-M9BW（V）-900

無接点オートスイッチは別手配となります。
オートスイッチの詳細につきましては、P.322をご参
照ください。

q 精度 e モータ配置
無記号 上側折返し

R 右側折返し
L 左側折返し
D ストレート

無記号 基本形
H 高精度形

w サイズ
25
32

25A-LEY 25 100BH 3 M2S
w e r tq y u i o !0 !1 !2 !3

V6

ACサーボモータ  LECY□ Series

ロッドタイプ 二次電池対応
25A-LEY Series LEY25・32 25, 32サイズ

ストローク対応表

r モータ種類

記号 種類 出力
［W］

w
サイズ

!2
ドライバ種類

対応ドライバ

V6※ ACサーボモータ
（アブソリュート

エンコーダ）

100 25
M2 LECYM2-V5
U2 LECYU2-V5

V7 200 32
M2 LECYM2-V7
U2 LECYU2-V7

※ モータ種類V6の場合、対応ドライバ品番末尾がV5となりますのでご注意く
ださい。



※25A-の仕様、外形寸法は標準品と同一です。

※ケーブルは、モータケーブルとエンコーダケ
ーブルが付属します。（モータオプションでロ
ック付の場合、ロックケーブルも付属します。）
※各ケーブルの標準コネクタ方向は、
・□折返し：「軸側（A）」
・ストレート：「反軸側（B）」です。

!0 ケーブル種類※

!3 I/Oケーブル長さ［m］※

無記号 ケーブルなし
H ケーブルなし（コネクタのみ）
1 1.5

無記号 ケーブルなし
S 標準ケーブル
R ロボットケーブル

※ドライバ種類で“ドライバなし”を選択した場
合、“無記号：ケーブルなし”のみ選択が可能で
す。
I/Oケーブルが必要な場合は、WEBカタログ
をご確認ください。

対応ドライバ

ドライバ種類

-@タイプ -#タイプ

シリーズ LECYM LECYU
ネットワーク対応 MECHATROLINK-2 MECHATROLINK-3

制御エンコーダ
アブソリュート
20bitエンコーダ

通信機器 USB通信、RS-422通信
電源電圧（V） AC200〜230V（50／60Hz）

※モータ、ケーブル、コントローラ／ドライバは、銅・亜鉛部材を使用しています。

!1 ケーブル長さ［m］※ !2 ドライバ種類※

※ドライバ付を選択した場合、ケーブルは付属
されます。ケーブル種類、ケーブル長さを必ず
選択してください。

※（ロック付用）モータケーブル／エンコーダケ
ーブル共通

対応ドライバ 電源電圧［V］
無記号 ドライバなし ―

M2 LECYM2-V□ 200〜230
U2 LECYU2-V□ 200〜230

無記号 ケーブルなし
3 3
5 5
A 10
C 20

モータ配置：折返し モータ配置：ストレート

詳細はWEBカタログ参照
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