Phu hop véi dong C€
robot cong tac CRX

FANUC CORPORATION

ERiiiR Quétma QR G fim hidy
FRREISRETY thém nhiéu thong tin

Tay gap chan khong Tay gap nam cham Tay gap khi
ZXP7121-X1 MHM-X7400A-CRX JMHZ2-X7400B-CRX
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Tay gap cho Robot cdng tac

FANUC CORPORATION
San phadm phu hop véi dong CRX-107A, 10ZA/L

Danh cho hut |
Tay gap chan khéng
ZXP7[121-X1

M Van hanh don gian bang cach két ndi 1 6ng cép khi nén
va moét dau ndi day dién M8.

M Tich hop voi phun chan khéng, van cp / xa khi, cdm bién
ap suét va cbc

M C6 rat nhiéu bién thé cbc dé hd tro nhiéu loai phoi.

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1ISO9409-1-50-4-M6

Tai t6i da [kg] 7
Ap suét chan khéng t6i da [kPa] -84
Ty 1& hat [L/min (ANR)] 17
Trong lwong [g] 581

*1 Khéng cé mét bich I&p coc

Danh cho hit
Tay gap nam cham
MHM-X7400A-CRX

M Hut va gitr cac vat nang bang nam cham

B Hb tro phoi c6 16 va bé mat khong bang phang

M Luc gitr: TSi da 200 N (225, d day phdi 6 mm)

M Duy tri gitr phéi ngay ca khi ngat khi

B Van hanh don gian bang cach két nbi 1 6ng cap khi nén va
mot dau ndi day dién M8.

M Tich hop van dién tir, cong tac tw dong va co ché diéu chinh
toc do piston

M Tiéu chuan: Phu hop v&i 1IS09409-1-50-4-M6

Do day phdi: 2 mm 160
Do day phdi: 6 mm 200

Lwce gitr [N]

Trong lvong [g] 590




Tay gap khi
JMHZ2-X7400B-CRX

M San phdm nhd gon, nhe vé&i lwc bam cao do van hanh bang khi

MW Vi hwéng dan tuyén tinh chinh xac cao: D6 1&p lai: + 0,01 mm

M Van hanh don gian bang cach két ndi 1 éng cap khi nén va
1 dAu néi day dién M.

M Van dién tir tich hop, co ché diéu chinh téc dd va cong tac
tw dong

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1ISO9409-1-50-4-M6

Lwc kep Bén ngoai 32.7

Gia tri hidu qua trén mi ngén [N]| gan trong 435

Hanh trinh m& / déng (Ca hai bén) [mm] 10 ; '-'-.'.' r
Trong lwong [g] 430 f
/! "
i e

FANUC CRX )
Phan mém Plug-in . Bang 0bu ien P

R-304B Mini Plus
M Bang céch str dung phan mém plug-in ctia SMC, clra sb .‘
cai dat chuyén dung co thé dwoc hién thi va co thé thwc hién -
cac hwéng dan chuyén dung. _J !
M Phan mém plug-in CRX cé thé dé& dang cai dat bang cach -.

cam thé USB c¢6 chra phan mém vao thiét bj diéu khién.

>

FANUC Robot ]
CRX-10zA Thé nho USB
\P (Ban sao d& lwvu cia phan mém
FANUC CRX plug-in)




Phu hop véi dong TM C€
OMRON CORPORATION

robot céng tac va dong TM

TECHMAN ROBOT Inc.

robot cong tac

F"IugﬂmF’Iag‘r

Tay gap chan khong Tay gap nam cham Tay gap khi
ZXP70141-X1 MHM-X7400A-TM JMHZ2-X7400B-TM
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Tay gap cho Robot cdng tac

OMRON Corporation va TECHMAN ROBOT Inc.
San pham phu hop véi dongTMO

Danh cho hut |
Tay gap chan khéng
ZXP7(1141-X1

M Van hanh don gian bang cach két ndi 1 6ng cép khi nén
va hai dau nbi day dién M8.

M Tich hop voi phun chan khéng, van cp / xa khi, cdm bién

ap suét va cbc
M C6 rat nhidu bién thé cbc dé hd tro nhiéu loai phoi. = -
M Tiéu chuan: Phu hop véi 1ISO9409-1-50-4-M6 -
Tai téi da [kg] 7 ! — -

Ap suét chan khéng t6i da [kPa] -84
Ty 1& hat [L/min (ANR)] 17

Trong lwong [g] 597

\H—i—
i
*1 Khéng c6 mat bich 1ap cbc .&“
"
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 Danh cho hut |
Tay gap nam cham
MHM-X7400A-TM

M Hut va gil» cac vat nang bang nam cham

M H6 tro phdi cé 16 va bé mat khéng bang phang

M Luc gitv: Téi da 200 N (225, d6 day phdi 6 mm)

M Duy tri gitr phoi ngay ca khi ngét khi

M Van hanh don gian bang cach két ndi 1 6ng cép
khi nén va mot dau ndi day dién M8.

M Tich hop dwoc van dién tir, cong tac tw ddng va
co ché diéu chinh tbc do piston

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1ISO9409-1-50-4-M6

Do day phéi: 2 mm 160
Do day phdi: 6 mm 200

Lwce gitr [N]

Trong lvong [g] 590




TP lugs Play

Danh cho kep

Tay gap khi

JMHZ2-X7400B-TM

B San phadm nhd gon, nhe véi lwc bam cao do van

hanh bang khi

B V&i dan huéng tuyén tinh chinh xac cao:

Do lap lai: £ 0,01 mm

M Van hanh don gidn bang cach két néi 1 6ng cép
khi nén va mét dau ndi day dién M8.
M Tich hop dwoc van dién tir, co ché diéu chinh toc

do va cong tac tw dong

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1ISO9409-1-50-4-M6

Lwc kep Bén ngoai

32.7

Gia trj hiéu qua trén méi ngon [N] Bén trong

43.5

Hanh trinh mé/déng (Ca 2 mat) [mm]

10 -

Trong lwong [g]

430 _—

i

T

F i

TMComponent
Lap trinh dé dang

WSk dung phan mém chuyén dung TMComponent, cé thé

nhau bang cach s dung lwu do do hoa trén hop dieu khién
hodc may tinh chay Windows dwgc trang bi cong cu phan

Thiét bj diéu khién robot
ap tri e da "i, Hop didu khién
dé dang két hop cac hoat déng va tin hiéu cam bién khac . Windows PC
M r > A A ~ ~ « A « R
mém chuyén dung “TMflow”. i

mBan cé thé dé& dang cai dat phan mém bang cach cdm USB vai Canh tay robot

H

g6i phdn mém TMComponent vao mét hop diéu khién hodc Thé nhé USB

may tinh Windows..

\P (Ban sao da lwu cla
phan mém TMComponent)
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Phu hop véi dong C€
robot cong tac MELFA ASSISTA

Mitsubishi Electric Corporation

ass$ista )

: Jan
}{ N
-
Q‘QR
ieu th -
. l‘ l
Tay gap chan khong Tay gép nam cham Tay gap khi
ZXP7C1-X1C1-ASSISTA MHM-X7400A-ASSISTA JMHZ2-X7400B-ASSISTA
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.
Tay gap cho Robot cdng tac

Mitsubishi Electric Corporation
Phu hop v&i nhirng san pham MELFA ASSISTA

Danh cho hit |
Tay gap chan khéng
ZXP71-X10-ASSISTA

M Van hanh don gian bang cach két ndi 1 6ng cép khi nén
va mot dau ndi day dién M12.

M Tich hop voi phun chan khéng, van cap / xa khi, cdm bién
ap suét va cbc

M C6 rat nhiéu bién thé cbéc dé hd tro nhiéu loai phdi.

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1IS09409-1-31.5-4-M5

Tai tbi da [kg] 7
Ap suét chan khéng téi da [kPa] -84
Ty 1& hut [L/min (ANR)] 17
Trong luong [g] 793

*1 Khong c6 mat bich lap cbc

Danh cho hut
Tay gap nam cham
MHM-X7400A-ASSISTA

W Hut va gilr cac vat ndng bang nam cham

W H6 tro phoi cé 16 va bé mat khong bang phang

M Lyc gir: Toi da 200 N (225, d6 day phdi 6 mm)

M Duy tri gitv phoi ngay ca khi ngat khi

BMVan hanh don gian bang céach két néi 1 6ng cép
khi nén va mét dau ndi day dién M12.

M Tich hop dwoc van dién tlr, cong tac tw dong va
co ché diéu chinh tbc d6 piston

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1IS09409-1-31.5-4-M5

Do day phdi: 2 mm 160
Do day phoi: 6 mm 200

Lwc gitr [N]

Trong lwong [g] 780




RAELFS

assista

Tay gap khi
JMHZ2-X7400B-ASSISTA

B San pham nhé gon, nhe véi lwc bam cao do van
hanh bang khi

M Vi dan huwéng tuyén tinh chinh xac cao: B lap lai: £ 0,01 mm

M Van hanh don gidn bang cach két ndi 1 6ng cap khi nén va mot
dau ndi day dién M12.

M Tich hop dwoc van dién tir, co ché diéu chinh toc do va chuyén ddi
tw déng

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1IS09409-1-31.5-4-M5

Luwc kep Bén ngoai 32.7
Gié trj hiéu qua trén méi ngén [NBén trong 435
Hanh trinh m&/déng (Ca 2 mat) [mm] 10
Trong lwong [g] 680
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Phu hop véi dong C€
robot cong tac UR (e)

UNIVERSAL ROBOTS

4
*UHIUEHE«I‘\L ROBOTS+
. | Cartitiad

Tay gap chan khong Tay gap nam cham Tay gap khi
ZXP7C101-X1 MHM-X7400A JMHZ2-X7400B
=
|
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Tay gap cho Robot cdng tac

UNIVERSAL ROBOTS
Phu hop v&i nhirng san pham dong UR [ (e)

Danh cho hit |
Tay gap chan khéng
ZXP7[101-X1

B Van hanh don gian bang cach két néi 1 6ng cép khi nén
va 1 dau ndi day dién M8.

B Tich hop voi phun chan khéng, van cap/xa khi, cdm bién
ap suét va cbc

B C6 rat nhiéu bién thé cbéc dé hé tro nhiéu loai phoi.

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1IS09409-1-50-4-M6

Tai t6i da [kg] 7
Ap suét chan khéng t6i da [kPa] -84
Ty I& hat [L/min (ANR)] 17
Trong lwong [g] 581

*1 Khéng cé mét bich 1&p céc

Danh cho hut |
Tay gap nam cham
MHM-X7400A

M Hut va gilr cac vat nang bang nam cham

B Hb tro phoi cé 16 va bé mat khéng bang phang

B Lyc gitr: T6i da 200 N (225, do day phdi 6 mm)

M Duy tri git» phéi ngay ca khi ngét khi

B Van hanh don gidn bang cach két ndi 1 éng cép
khi nén va moét dau ndi day dién M8.

M Tich hop dwoc van dién tr, cong tac tw dong va
co ché diéu chinh tbc do piston

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1S09409-1-50-4-M6

Do day phdi: 2 mm 160
Do day phoi: 6 mm 200

Lwe git [N]

Trong luvong [g] 590




UHIVERSAL ROBOTS +

¥ mrilmd

Tay gap khi
JMHZ2-X7400B

M San phadm nhd gon, nhe vé&i lwc bam cao do van hanh bang khi

M V&i dan hwéng tuyén tinh chinh xac cao: Bé lap lai: £ 0,01 mm

B Van hanh don gian bang cach két néi 1 dng cap khi nén va mot
dau néi day dién M8.

M Tich hop dwoc van dién tiy, co ché diéu chinh téc do va
chuyén ddi tw dong

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1ISO9409-1-50-4-M6

Luc kep Bén ngoai 327 L/
Gid tri hiéu qua trén méi ngon [N]| Bén trong 43.5

Hanh trinh mé/déng (Ca 2 mat) [mm] 10

Trong lwong [g] 430

URCa P B0 didu khién robot
o . . ppellosass
Lap trinh dé dang —— -
[ S& dung phan mém chuyén dung URCap, cé thé két hop e
trwe quan va dé dang cac hoat dong va tin hiéu cam bién
khac nhau véi bo diéu khién robot.
M Lwu mdt ban sao ctia phan mém URCap da c6 trong thé nhé “P
UﬂSB\vé lap vao b dieu khién robot dé cai dat phan mém mét cach Canh tay robot Thé nhé USE' ,
de dang. *1 Do khach hang cung cép
(Ban sao d4 lwu ctia phan mém
URCap)
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Phu hop vé&i robot cong tac
MOTOMAN-HC10/MOTOMAN-HC10DT

YASKAWA Electkic Corporation
q

YASKAWA
i ¥ .
Ly
g 1
.-[:._ hi®
73
Tay gap chan khéng Tay gap nam cham Tay gap khi
ZXP7111-X1 MHM-X7400A-HC10/HC10DT JMHZ2-X7400B-HC10/HC10DT
F = sl
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Tay gap cho Robot cdng tac

YASKAWA Electric Corporation
Phu hop véi robot cong tac dong MOTOMAN-HC10L]

Danh cho hiit |
Tay gap chan khéng
ZXP7[111-X1L1

K YASKA

K Khong thé gén trén MOTOMAN-HC10.
K C6 thé sir dung vé&i cac thong s ky thuat clia robot véi dwdng dng dan khi. . iii

B C6 thé van hanh don gian bang cach két ndi 1 6ng cép khi nén va dé?/‘"
cap gan san dé dau day dién - T
M Tich hop voi phun chan khéng, van cap / xa khi, cong tac &p suét va cbc
M Vi s dung dwérng 6ng dan khi va hé théng day dién tich hop trong robot
nén khéng can di day hodc duwéng dng bén ngoai.
Khdng can thiép vao phdi hoac ngudi lao déng J'—l ‘
B C6 rét nhidu bién thé céc dé hd tro nhiéu loai phoi. ] .

Tai t6i da [kg] 7
Ap suét chan khéng t6i da [kPa] -84
Ty 1& hat [L/min (ANR)] 17

Trong luong [g] 671 ™

*1 Khéng cé mét bich 1&p cbc

Danh cho hat
Tay gap nam cham
MHM-X7400A-HC10/HC10DT

M Hut va gilr cac vat nang bang nam cham

B H6b tro phdi c6 16 va bé mét khong bang phang

M |_yc gitv: Toi da 200 N (225, dd day phdi 6 mm)

M Duy tri gitr phoi ngay ca khi ngét khi

B C6 thé van hanh don gian bang cach két nbi 1 6ng cép khi nén
va day cap di kém dé dau day dién

M Tich hop dwoc van dién tr, cdng tac tw dong va
co ché diéu chinh tbc dé piston

Do day phdi: 2 mm 160 e
Lwc gitr [N] »
D6 day phoi: 6 mm 200 i

Trong lwong [g] 800




Tay gap khi
JMHZ2-X7400B-HC10/HC10DT

M San phdm nhé gon, nhe véi lwc bam cao do van hanh bang khi
B V&i dan hudng tuyén tinh chinh xac cao: D6 13p lai: + 0,01 mm

B C6 thé van hanh don gidn bang cach két néi 1 éng cép khi nén
va day cap di kém dé dau day dién

M Tich hop dwoc van dién tir, cong tac tw dong va
co ché diéu chinh tbc do piston

Luc kep Bén ngoai 32.7
Gié tri hiéu qua trén méi ngén [N] | Bén trong 43.5
Hanh trinh mé&/dong (Ca 2 mat) [mm] 10

Trong lwong [g] 720




Tay gap cho Robot céng tac

Phu hop véi Dual-Arm SCARA Robot [duAro 1, 2]
Kawasaki Heavy Industries, Ltd.

San pham da dworc
dang ky K-AddOn

= .
- <
!.1."
——,
N, —
e — ]
Tay gap chan khéng Tay gap khi
ZXP7-X100-KA JMHZ2-X7500-KA
- -
—— £1%
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Tay gap cho Robot céng tac

Kawasaki Heavy Industries, Ltd.

Phu hop cho Dual-Arm SCARA Robot [duAro 1, 2]
San pham da dwoc ding ky K-AddOn

Vacuum Gripper
ZXP7[1-X1L]-KA

M May hat chan khéng tat ca trong mot nhé gon, nhe

M Tich hop voi phun chan khéng, cong tac ap suét va coc
B C6 rat nhiéu bién thé cbc dé hd tro nhiéu loai phéi.

M Tiéu chuan: Phu hop véi 1IS09409-1-31.5-4-M5

Tai t6i da [kg] 7
Ap suét chan khong téi da [kPa] -84
T§ 16 hat [L/min (ANR)] 17
Trong lwong [g] 427 1

*1 Khong c¢é mat bich 1&p cbc

duAro 1



Danh cho kep

Tay gap khi
JMHZ2-X7500-KA

M San phdm nhé gon, nhe vé&i lwc bam cao do van hanh

bang khi

M Véi hwéng dan tuyén tinh chinh xac cao: D6 1&p lai: + 0,01 mm

M Dbuoc tich hop co ché diéu chinh téc do

M C6 thé Iwa chon phan dinh kém, vé bao vé va cong tac tw dong

M Tiéu chuén: Phu hop véi 1IS09409-1-31.5-4-M5

Luc kep Bén ngoai 32.7
Gia trj hiéu qua trén mi ngén [N] | Bén trong 43.5
Hanh trinh mé&/déng (Ca 2 mat) [mm] 10
Trong lwong [g] 280
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